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Pestafa de calculo de plataforma de carga segun

apertura | cierre
automatico opcional

Soporte binario

binario
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escalera
sin pilar con pilar
rebecca X Y AL rebecca X Y RM
rebecca 0845 800 | 450 | 850 rebecca 0845 800 | 450 | 800
rebecca 0845+50 BOO | 500 | 870 rebecca 0845+50 800 | 500 | B20
rebecca 0850 800 | 500 | 955 rebecca 0850 800 | 500 | 905
rebecca 0850+50 800 | 550 | 975 rebecca 0850+50 800 | 550 | 925
rebecca 0855 B0OO | 550 (1000 rebecca 0855 800 | 550 | 950
rebecca 0855+50 800 | 600 [1020 rebecca 0855+50 800 | 600 | 970
rebecca 0860 800 | 600 | 1045 rebecca 0860 800 | 800 | 995
rebecca 0860+50 800 | 650 | 1065 rebecca 0860+50 B0OO | 650 | 1015
rebecca 0865 800 | 650 | 1090 rebecca 0865 800 | 650 | 1050
rebecca 0865+50 B0OO | 700 (1110 rebecca 0865+50 800 | 700 | 1070
rebecca 0870 80O | 700 | 1135 rebecca 0870 800 | 700 | 1085
rebecca 0870+50 800 | 750 (1160 rebecca 08T0+50 800 | 750 | 1110
rebecca 0875 800 | 750 (1180 rebecca 0875 800 | 750 | 1130
rebecca 0875+50 800 | 800 (1205 rebecca 0875+50 800 | 800 | 1155
rebecca 1070 1000 | 700 | 1180 rebecca 1070 1000 | 700 [ 1130
rebecca 1070+50 1000 | 750 | 1200 rebecca 1070+50 1000 | 750 [ 1150
rebecca 1075 1000 | 750 | 1225 rebecca 1075 1000 | 750 | 1175
rebecca 1075+50 1000 | 800 | 1245 rebecca 1075+50 1000 | 800 | 1195
Sin dimensiones del pilar . .
' ' |z
Con dimensiones RW -
del oi o o i RL
e <1 . . RL e RM
pilar Y | RM




FICHA TECNICA DEL CUERPO DE

LA PLATAFORMA Ficha Técnica Seguridad

El cuerpo de la maquina contiene:

- La unidad de traccion grupo

- Plataforma

- Manual/automatico de la operacion

La plataforma esta equipada con los siguientes sistemas de seguridad:

- limitador de velocidad

DIMENSION DE LA PLATAFORMA

VER SECCION DIMENSIONES

CARGA 250KG
TRACCION RUEDAS SOBRE GUIA
DISTANCIA DE LAS JUNTAS PATAS AL MURO 379mm AL PILAR 439mm
VELOCIDAD 10cm/sec. (UNI 5.)
ALIMENTACION 24VOLTS CC
RECARGA DE BATERIA AUTOMATICA EN E PARKING
ACCESO LATERAL / FRONTAL (opcional)
INSTALACION INTERNO/EXTERNO
PLIEGE PLATAFORMA MANUAL/AUTOMATICO(opcional)
MOTOR 0,40KW

ANEL CLAVE MAS STOP 1 PASAMANOS

BOTON DE ACTIVACION

BRAZOS ANTICAIDA

EMBARQUE A PLATAFORMA

B
ICONEXION CABLE 23 __ it

BORDE LATERAL DE PROTECCION

\
PANEL DE INTERFAZ

-Proteccion para personas que se encuentran en la trayectoria del
elevador.

- Proteccion para usuarios de elevadores de escaleras.

- Seguridad eléctrica.

BORDE LATERAL / !

RAMPETA K

PISO DE CARGA INFERIOR



CARACTERISTICAS TECNICAS PLATAFORMA
ELEVADORA AUTOMATICA

Modelo automatico disefiado para el transporte auténomo de usuarios de sillas de ruedas.

La plataforma salvaescaleras REBECCA 5.2 esta disefiada y fabricada de conformidad con las normas
UNI 9801, la Directiva europea 2006/42 / CE y el Decreto Ministerial 14 de junio n 2 236 y de conformidad
con la CEl 64-8 y la Ley 46/90, en particular de conformidad con la norma especifica para salvaescaleras
UNI EN 81-40 de 2009.

La plataforma REBECCA consiste en: :

1 - CUERPO DE MAQUINA que contiene:

A)_Unidad de traccidn:

La unidad de traccion, integral con la plataforma, consiste en un motor eléctrico alimentado a 24 voltios
CC. A través de un sistema de traccion a bateria. La potencia nominal del motor de 400 W (méx. 2000
W).

El sistema estéa equipado con un cargador de bateria que funciona a 220 voltios 50 Hz monoféasico.
Velocidad maxima 10cm/s. Las baterias se recargan automaticamente cuando la plataforma se encuentra
en los puntos de parada superiores 0 menores o posiblemente a los planes de parada intermedios. La
traccion se realiza mediante ruedas. Motores (UNI EN 81-40 5.4.8) que se mueven a lo largo de la via
gue consta de dos guias de acero inoxidable. Paralelamente, la adherencia esta garantizada incluso en
las condiciones mas desfavorables por un sistema de control de traccion.

La unidad de traccion, las baterias de la fuente de alimentacién, el equipo de control y comando, el
cableado, estos componentes eléctricos estan contenidos dentro del cuerpo de la maquina. En ausencia
de la red eléctrica, la maquina contindia funcionando hasta que se agota el 80%. En ausencia de energia
la red eléctrica y si se alcanza el nivel minimo de carga de la bateria, esta disponible una reserva que te
permite llegar a la planta baja. La maquina esta equipada con una alarma de luz y sonido durante el viaje
para toda la ruta, la sefial se apaga cuando la maquina se detiene en su posicion de carga.

Las maquinas estan hechas de chapa de acero inoxidable AISI 304 cortadas con laser y plegadas
con maquinas a control numérico en el caso de una solicitud (opcional), los paneles se pueden
recubrir con una pelicula de PVC a gusto del cliente. La maquina esta equipada con una maniobra
manual de emergencia mediante volante y liberacion de freno eléctrico.

SISTEMAS DE SEGURIDAD:
La plataforma del elevador de escaleras estara equipada con los siguientes sistemas de seguridad:

- limitador de velocidad (UNI EN 81-40 5.3): acoplado a una rueda que correra a lo largo de la pista al
mismo tiempo que la plataforma. En caso de exceso de velocidad, el limitador activara el paracaidas.
(UNI EN 81-40 5.3.1.3) que bloqueara gradualmente la plataforma.

- Proteccion para personas que se encuentran en la trayectoria del elevador. (UNI EN 81-40 5.5.6): -

proporcionan las rampas de acceso al piso de carga y la parte inferior de la plataforma de sensores que
encuentren un obstaculo bloquearan la plataforma, pero permitiran la operacién en direccion opuesta a
la direccion de desplazamiento para permitir la eliminacion del obstéculo; proteccion de fondo plano de
carga, proteccion de la parte inferior de la estructura, estructura de proteccion del lado izquierdo /
derecho, acceso a rampas de seguridad.

- Protecciones para usuarios de elevadores de escaleras (UNI EN 81-40 5.6.3.2):
Consta de 2 barras de proteccién que rodean al usuario y rampas para acceder al piso carga. El

movimiento de la plataforma se evitara si las barras no estan en posicion horizontal.

- Seguridad eléctrica: la maquina funciona integramente en baja tension 24 V DC. Un cargador de bateria
conectado a la red, recarga las baterias, de acuerdo con las normas CEIl 64-8.

3-PLAN DE CARGA (PLATAFORMA)_

El piso de carga (plataforma de carga) consiste en una superficie que se puede voltear manualmente o
automaticamente cuando la méaquina esté parada, hecha de una estructura de acero equipada con una
banda de rodadura de chapa en aluminio antideslizante en forma de almendra (las medidas varian segun
el espacio disponible). El alcance nominal de la plataforma es de 250 Kg, la capacidad maxima de 300
Kag,

pruebas realizadas en 375 Kg. Para la norma (UNI EN 81-40 5.6.4) las escaleras instaladas en
edificios abiertos al publico deben estar equipado con un nivel de carga minimo de 1000x750 para
acomodar sillas de ruedas tipo B, la carga nominal no debe ser inferior a 250Kg / m2.

El plan de carga de PETC-K se puede adaptar a las necesidades del cliente al tener 9 medidas
diferentes disponibles que van desde 800x450 hasta 1000x800.

4-MOTORIZED LOADING TABLE AND PROTECTION ARMS:

La plataforma esta equipada con un sistema de accionamiento motorizado para cerrar y abrir la
plataforma y armas de proteccion relativa. (donde la opcién motorizada solicitada por el cliente)
PROPOSITO de la unidad motorizada es permitir el uso del sistema en total autonomia por del usuario,
evitando la intervencion de terceros para la apertura y cierre de la plataforma y brazos de proteccion.

El comportamiento del automatismo es el siguiente:

1) recuperacion de la plataforma a través de un botén colocado en la pared a una altura reglamentaria,
que tiene la funcion de retirada de plataforma y apertura de la misma, posicionamiento de los brazos en
la posicién de embarque.

2) una vez a bordo, el usuario debe tomar el control de que, ademas de permitir el comando de la
maquina, desactiva los paneles de botones en los pisos, presionando la tecla relativa a la direccion de
desplazamiento que esta quiere ir, cierra el brazo de proteccion en el lado de embarque, luego el elevador
de la escalera comienza a correr a lo largo del recorrido de las escaleras.

3) una vez completado el viaje, después de su uso, el usuario cerrara la plataforma de forma motorizada
después de haber poner el comando en el alojamiento adecuado. La maniobra de cierre del piso de carga
y de los brazos de la proteccion debe ser realizada por los paneles de pulsadores del piso.



4) Con la plataforma cerrada, las barras de proteccion se colocaran hacia abajo entre la plataforma y el
cuerpo maquina, a fin de evitar el forzamiento y los intentos de asalto por personas no autorizadas. Las
bandas de proteccion de plataforma cerrada actian como sensores anti-cizallamiento y antichoque, como
una plataforma abierta.

5- RAIL:

El rail consta de dos perfiles tubulares de acero inoxidable de 42 mm de diametro aprox. La
conformacion de la via se obtiene mediante maquinas de doblado computarizadas, que garantiza la
perfecta ejecucidn de las piezas curvas y la equidistancia entre las dos guias. El rail es liso, sin orificios
ni dientes, y no necesitara engrase ni cuidados especiales; las guias pueden actuar como pasamanos
para otros usuarios de las escaleras con total seguridad.

Las guias se fijan a las paredes mediante soportes especiales en perfiles de acero inoxidable anclados
mediante y con sistemas de fijacion adecuados (anclajes quimicos). En el caso de que las paredes no
sean adecuadas para soportar el peso del equipo o existe la necesidad de instalar el sistema en el lado
de la barandilla se coloca una estructura de soporte adecuada en perfiles metalicos, terminada con una
doble capa de pintura antioxidante y una capa de acabado en color elegido por D.L. 0 estructura de
acero inoxidable para anclar a los escalones de la escalera. Dado el tipo particular de sistema de
acoplamiento y traccion, la pista no necesitara ningun tipo de Lubricacion y / o mantenimiento.

6 - EQUIPO DE CONTROL (UNI EN 81-40 5.5.14):
A bordo de la plataforma:

- Llave de encendido extraible en la posicion de apagado y en la posicion de encendido
- Panel de botones colgantes conectado con cable en espiral con comandos

En el suelo:

- Llave de encendido extraible

- Control remoto (portatil o fijo) con panel de control "SALITA - DISCESA" e "PLATAFORMA DE
CIERRE".

La recuperaciéon y la referencia al piso se permiten solo cuando el piso de carga esta cerrado, la
maniobra debe ser realizado bajo la supervision del usuario de acuerdo con el REGLAMENTO en modo
presente, los paneles de botones permiten que la plataforma funcione solo con la presion continua de las
teclas. (Funcion PRESENT MAN) y se suministran con baja tension a 24 V. El panel de botones es
posicionado a una altura entre 900 mmy 1100 mm.
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